
M9 børsteløs motor FPV-drone med to 
HD-kameraer, forhindring af 

forhindringer 
 

 
 



Instruktioner til montering og opladning af fjernbetjeningsbatterier og 
fly 
 

Diagram over opladning af fjernbetjening 
 

1.​ Hukommelseskortslot 
2.​ Hukommelseskortslot 

 
Indbygget 3,7V lithiumbatteri 
 
 
 

Opladning af flybatterier 
 

1.​ Tilslut USB-kablet til computeren for at oplade: 
Tilslut USB-opladerenden til flybatteriets stik, og den anden ende til computeren. 
USB-porten oplader batteriet; lyset tændes under opladning og slukkes, når det 
er fuldt opladet. 

2.​ Tilslut flyets strømforsyning: 
Sæt det opladede batteri i flyets strømstik, juster derefter batteristikket med 
strømindgangen på flyet, og tilslut strømforsyningen. Efter tilslutning skal du 
tænde flyets strømafbryder, hvorefter flyets lys vil lyse. 

 
 
 
Advarsel! Batteriopladeren er en Micro USB-port. Sæt den 
ikke i den forkerte retning! 
 
 
 
 
 

 



Flyinstallation 
 
 
1. Display til klapfunktion 
Når du folder den sammen, skal du først 
folde bagarme og derefter forarme. Åbn de 
modsatte sider! 
 
 
 
 

 
2. Installation af flyvindvinger 
Installer venligst propellen i den rigtige retning. 
Installer propellen med mærke A i øverste venstre 
hjørne og nederste højre hjørne af flyets 
vingeforlænger. Installer ligeledes propellen med 
mærke B i øverste højre hjørne og nederste venstre 
hjørne af flyets vingeforlænger. Ved montering skal 
propelbladene justeres med de firkantede beslag på 
gearenheden. Når den er korrekt installeret, skal 
skruerne spændes forsvarligt! 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



Navn på fjernbetjeningsfunktion 
 

 
 

1. Tænd/sluk-knap 
2. Hastighedsknap 
3. Justering af kameravinkel 
4. Start/Stop/Nødstop/Nødstop med et enkelt tryk 
5. Rul 
6. Kort tryk for at undgå forhindringer/Langt tryk for finjustering 
7. Hovedløs tilstand 
8. Lysstyring 
9. Kalibrering 
10. Åbn/afslut menu 
11. Vend/Skift kamera/Skift mellem foto og video 
12. Skærm til/fra 
13. Vend op/Tag foto 
14. Vend ned/Optag video 
15. Bekræft/Afspil/Pause 
 
 

 



Fjernbetjening 
 

1.​ 2.4G frekvenssynkronisering 
 
Tænd for dronens tænd/sluk-knap. 
Placer dronen på en plan overflade. 
Dronens indikatorlampe blinker. Tænd 
for fjernbetjeningens tænd/sluk-knap, og 
der lyder et bip. Dronens indikatorlampe 
forbliver tændt, hvilket indikerer, at 
frekvensen er blevet synkroniseret. 

 
2.​ Kalibreringsfunktion med ét klik 

 
Tænd for strømafbryderen på dronen og 
fjernbetjeningen. Placer dronen på en 
plan overflade, og tryk på 
kalibreringsknappen på fjernbetjeningen 
for at kalibrere med et enkelt klik. 
 
 
 

3.​ Start og landing med et enkelt tryk 
 

 
 

Før start skal dronen placeres på en plan overflade, og kalibreringsknappen skal 
trykkes. 
Bemærk: Dette produkt bruger et barometer til at bestemme højden. På grund af 
forskellige miljøfaktorer såsom temperatur, højde og andre forhold kan dronen 
automatisk justere sin højde under start eller når batteriet er lavt. Dette er et normalt 
fænomen. 

 



4.​ Flykontrol 
 

A. Gashåndtag (venstre betjeningshåndtag) 
 
 

 
1.​ Tryk venstre styrepind op 
2.​ Flyet stiger 
3.​ Tryk venstre styrepind ned 
4.​ Flyet synker 

 
B. Frem/Bak (højre kontrolgreb) (siden med kameraet er forsiden) 

 

 
1.​ Tryk den højre styrepind op 
2.​ Flyet bevæger sig fremad 
3.​ Tryk den højre styrepind ned 
4.​ Flyet bevæger sig baglæns 

 
C. Flyver til venstre og højre 

 

 
1.​ Tryk den højre styrepind til venstre 
2.​ Flyet flyver til venstre 
3.​ Tryk den højre styrepind til højre 
4.​ Flyet flyver til højre  



D. Venstre- og højresving (med kameraet vendt fremad) 
 

 
1.​ Tryk venstre styrepind til venstre 
2.​ Flyet drejer til venstre 
3.​ Tryk venstre styrepind til højre 
4.​ Flyet drejer til højre 

 
 

5.​ Finjusteringskontrol (med kameraet vendt fremad) 
 
 
1. Finjustering 
fremad/bagud 
2. Bagudrettet 
forspænding 
3. Fremadrettet 
forspænding 
 

 
 

Hvis flykroppen er bøjet bagud under start, skal du holde finjusteringsknappen nede og 
flytte styrepinden fremad. Hvis flykroppen er bøjet fremad under start, skal du holde 
finjusteringsknappen nede og flytte styrepinden bagud. 

 
 

1.​ Finjustering 
venstre/højre 

2.​ Venstre bias 
3.​ Højre bias 

 
 

 
Hvis flykroppen er vinklet til venstre under start, skal du holde finjusteringsknappen 
nede og flytte styrepinden til højre. Hvis flykroppen er vinklet til højre under start, skal 
du holde finjusteringsknappen nede og flytte styrepinden til venstre. 



Retningsdefinition og mønstervalg i headless-tilstand 
 
Tryk på knappen (som vist på figuren) for 
at skifte til hovedløs tilstand. Lysene på 
dronen begynder at blinke, og dronen 
forlader sin forreste, bageste, venstre og 
højre orientering og orienterer sig igen i 
forhold til fjernbetjeningen som 
referencepunkt. For eksempel: Når den 
højre styrepind skubbes fremad, flyver 
dronen væk fra fjernbetjeningen; når den 
højre styrepind trækkes bagud, flyver 
dronen mod fjernbetjeningen. 

 
1.​ Retningsdefinition før flyvning: Placer flyets forende direkte foran dig (med 

kameraet vendt fremad). Juster fjernbetjeningen med flyets bagende, og tryk på 
startknappen for at fuldføre retningsdefinitionen for headless-tilstand. 

2.​ Tryk på knappen til hovedløs tilstand på fjernbetjeningen under flyvningen. Flyet 
vil udsende to biplyde, og dets lys vil blinke hurtigt, hvilket indikerer, at hovedløs 
tilstand er aktiveret. 

 
Løft med et enkelt tryk 

 
Når knappen vist på figuren nedenfor trykkes ned, letter 
flyet automatisk. Hvis du trykker på den igen, forlader 
flyet sin nuværende orientering i alle retninger. Det vil 
derefter flyve i hovedløs tilstand og automatisk trække 
sig tilbage i den foruddefinerede retning. Denne funktion 
stopper, når den højre styrepind betjenes. 
 
 
 
 

Før start skal dronen placeres på en plan overflade, og kalibreringsknappen skal 
trykkes. 
Bemærk: Denne funktion aktiverer kun automatisk returnering. Dronen kan ikke stoppe 
automatisk under flyvning. 
 

 



Valg af hurtig, mellem og langsom hastighed 
 
De hurtige, mellem og langsomme gear opdeler 
fremadgående, bakgående og sidelæns bevægelse i 
tre hastighedsindstillinger. Når fjernbetjeningen er 
tændt, er standardgearet langsomt. To tryk på 
fjernbetjeningsknappen aktiverer mellemgear, tre tryk 
aktiverer hurtigt gear, og et tryk vender tilbage til 
langsomt gear. (Begyndere anbefales at bruge 
langsomt gear til betjening.) 
 
 

Rul med ét klik 
 

 
 
Tryk på knappen vist på figuren nedenfor, og bevæg 
joysticket til venstre for at rulle flyet til venstre. 
Tryk på knappen vist på figuren nedenfor, og bevæg 
joysticket til højre for at rulle flyet til højre. 
 
 
 
 
 

Forhindrings Undgåelses Tilstand 
 
 
 
Tryk på knappen (som vist) for at aktivere 
forhindring undgåelses tilstand. 
 
 
 
 
 
 
 

 



Nulstil flyindstillinger 
 
Hvis dette fjernstyrede fly, når du betjener det for 
første gang, flyver det ustabilt efter start og driver 
hurtigt i én retning, kan du bruge gyroskopets 
niveaukorrektionsfunktion til at korrigere flyet. 
Metoden er som følger: Når du har tændt for 
strømmen og fuldført frekvens synkroniseringen, 
skal du placere flyet på en plan overflade, trykke på 
knappen og holde den nede, hvorefter buzzeren 
udsender en 'bip'-lyd. Flyets lys blinker og forbliver 
derefter tændt, hvilket indikerer, at 
niveaukorrektionen er fuldført. 

 
Nødlukning 

 
1. Hvis der opstår en nødsituation under flyvningen, 
skal du trykke på nødstopknappen og holde den 
nede som vist på figuren for at stoppe flyet med det 
samme. Forsøg ikke denne handling, mens flyet 
flyver normalt i stor højde, da flyet ellers vil styrte 
hurtigt ned. 
 
 
 
 

 
 



Problemløsningsguide 
 
Efter tilslutning af dronebatteriet fortsætter indikatorlamperne på dronen med at blinke, 
og der er ingen reaktion på betjeningen. 

-​ Fjernbetjeningen og dronen er ikke parret korrekt. 
●​ Udfør venligst parring proceduren for fjernbetjeningen med dronen igen. 

 
Efter tilslutning af drone batteriet reagerer dronen slet ikke. 

-​ 1. Kontroller om fjernbetjeningen og dronen er tændt 
-​ 2. Tjek om batterierne i fjernbetjeningen og dronen er lave 
-​ 3. Kontroller, om batteriets positive og negative terminaler har korrekt kontakt 
●​ 1. Tænd fjernbetjeningen, og isæt batteriet for at tænde den. 
●​ 2. Brug et fuldt opladet batteri. 
●​ 3. Sæt batteriet i igen, og kontroller, at batteripolerne er korrekt tilsluttet. 

 
Når du trykker på gashåndtaget, roterer hovedmotoren ikke, og indikatorlamperne på 
dronen begynder at blinke. 

-​ Dronens litiumpolymerbatteri er lavt 
●​ Oplad batteriet, eller udskift det med et andet fuldt opladet batteri. 

 
Dronens hovedrotor fortsætter med at rotere, men kan ikke lette. 

-​ 1. Hovedrotoren er deformeret 
-​ 2. Den flyvende disks batteri er lavt 
●​ 1. Udskift hovedrotoren. 
●​ 2. Oplad batteriet, eller udskift det med et andet fuldt opladet batteri. 

 
Dronen vibrerer voldsomt. 

-​ Hovedrotoren er deformeret 
●​ Udskift hovedrotoren. 

 
Dronen bevæger sig fremad eller bagud af sig selv. 

-​ Gyroskopets midtpunkt er forkert justeret 
●​ Du kan sætte fjernbetjeningen i automatisk kalibreringstilstand eller genstarte 

den for at synkronisere frekvensen igen. 
 
Efter faldet mister dronen balancen og kan ikke flyve. 

-​ Efter faldet mister dronen balancen og kan ikke flyve. 
●​ Du kan sætte fjernbetjeningen i automatisk kalibreringstilstand eller genstarte 

den for at synkronisere frekvensen igen. 


